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Nom : ………………………………. – Prénom : ………………………………. – Classe : ……. – Equipe : ……. 
 
Mission du robot 
 

Le robot doit réaliser le parcours du départ à l’arrivée en suivant la ligne noire dans un minimum de temps.  

Son design doit être soigné et correspondre au thème choisi. 
 
 Le contexte du robot 
 

Eléments du contexte engendrant des contraintes 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 L’utilisation du système 
 
Le robot en utilisation 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

  

Système :  

Robot 

 

Préparer le projet de défi robotique 
Cahier des charges 

Equipe élèves 

Acteurs humains Acteurs non humains 

Circuit 

Jury 

Parcourir rapidement 

Correspondre au 
thème choisi 

Thème 

Robot 

Equipe élèves 

Respecter 

Correspondre 

Respecter 

Parcourir 

Limiter 

Faire gagner 

Utiliser 

Ne pas blesser 
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 Les besoins à satisfaire  
 
A partir du contexte sont définis des besoins liés à l’utilisation du robot 
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 Les exigences attendues du robot (Suite) 
 
Le contexte implique également des exigences financières et de règles de conception 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

Exigences financières 
 

Le robot doit respecter les exigences 

financières. 

Minimiser coût 
 
Le coût matière et composants doit 
respecter le budget. 

Critères de performances : 

Coût < 50 € 

Exigences de conception 
 
Le robot doit respecter les exigences de 

conception. 

Blesser / Mettre en danger 
 
Le robot ne doit pas blesser ou être 
dangereux. 

Critères de performances : 

Pas de partie saillante ou pointue 

Fabriquer 
 
Le robot doit être fabricable avec le 
matériel du laboratoire. 

Critères de performances : 

Utiliser le matériel existant 

Programmer 
 
Le robot doit être programmé avec 
les logiciels du laboratoire. 

Critères de performances : 

Programmes mBlock/Ardublock 

Monter/démonter 
 
Le carénage doit être facilement 
démontable. 

Critères de performances : 

Temps < 60s 

Respecter l’environnement 
 
Les matériaux choisis doivent 
respecter l’environnement 

Critères de performances : 

Recyclable à 75% 


