Fiche entrainement =» Chaine d'information — Chaine d'énergie
« Le robot aspirateur » - Corriger 9
k= ENERGIE

Objectifs de I’activité

¢ Analyser le fonctionnement et la structure d’un robot aspirateur ;
o |dentifier les entrées et les sorties ;

o Représenter le systéme par un schéma : chaine d’information et chaine d’énergie.
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Présentation du robot aspirateur

Le robot aspirateur est un objet programmable. Cet objet technique comprend de nombreux capteurs qui lui permettent
par exemple de cartographier I'espace pour optimiser le nettoyage, d’éviter les obstacles et les chutes, de s’adapter
au sol. D’un point de vue énergétique, ce type d’aspirateur fonctionne sur batterie et va se recharger seul lorsque la
batterie est faible pour reprendre ensuite le nettoyage.

Ressources pour I’analyse du Fonctionnement
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Schéma de la chaine d’information et de la chaine d’Energie

Chaine d’information

Obstacles
Vide Télécommande Processeurs Pistes en cuivre
Sol >
Pression doigt CETPILENT CE s
Murs réels
Mur virtuel Acquérir Traiter Communiauer
Sol sale
Ordre '
Batterie Interface de Moteurs I
pwssance i Parcourir 'espace
Electricité ™= s . > P
‘ ] a nettover
Fils elec

¥

Sol propre
Chaine d’énergie

- J

Clg Kervallon - Septembre 2020 — V2




