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Structure du systeme embarque a programmer 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Prise en main du logiciel de programmation 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

Algorithme du fonctionnement de l’eclairage  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

mBlock 

NON 

OUI 

NON 
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Debuter - Objets connectes  

Objectif 
final 

 

Logiciel mBlock 

Rendre mon système embarqué 
communicant à distance. 

Carte de commande 

arduino uno 

DEL sur sortie 

D2 

Module Bluetooth 

HC-06 sur D8 – D9 

1 
Brancher le câble 

USB, puis démarrer 

le logiciel mBlock. 

2 

3 

Cliquer sur 

Téléverser dans 

l’Arduino. 4 

Le système embarqué 

attend un pilote ! 

2 
Connecter mBlock à la carte de commande 

en cochant le port COM où celle-ci est 

branchée, puis établir la communication. 

Donnée 

disponible = 

1 ? 

Allumer la LED 

Début 

Donnée = 1 ? 

Eteindre la LED 

Televersement du programme 

5 

Reconstituer le programme de l’éclairage 

piloter à distance par Bluetooth. 
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