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Ce document a pour objectif de t’aider à reconstituer les programmes du logiciel mBlock permettant 
au spationaute de rejoindre la fusée. 

Les algorithmes sont présentés sous la forme d’un algorigramme et en pseudo-code. 
 

Algorithmes du mode de pilotage manuel 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 
 
 
 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Début 

Appui flèche 
droite ? 

Reculer 

NON Appui flèche 
gauche ? 

OUI 

Descendre Avancer Monter 

NON Appui flèche 
bas ? 

OUI NON 
Appui flèche 

haut ? 

OUI 

 

Fiche ressource ➔ Algorithmique  

Instructions pour le pilotage du rover 

Début 

Si appui flèche droite 
ALORS Avancer 

FIN SI 

Si appui flèche gauche 
ALORS Reculer 

FIN SI 

Si appui flèche bas 
ALORS Descendre 

FIN SI 

Si appui flèche haut 
ALORS Monter 

FIN SI 

Retour au début 

Pseudo-code 

Algorigramme 

NON 

OUI 

En mode de pilotage manuel, le spationaute déplace 
le rover avec les touches du clavier ➔. 


