~ "~ ARDUINO

ROBOT DE MANUTENTION
" DAL

STRUGTURE DU SYSTEME EMBARQUE A PROGRAMMER

Robot et carte de puissance

Carte de commande

Logiciel
arduino UNO
mBlock Module Bluetooth HC-06

ALGORITHME DU PROGRAMME PRINGIPAL DUROBOT DE MANUTENTION

Mettre la variable BT
alavaleur 0

Donnée

disponible =
1?2

Mettre la variable BT
ala valeur regue
Sous-programme :
Avancer

yioolan|g

Sous-programme :
Droite

Sous-programme :
Gauche

>

Sous-programme :
Reculer

Sous-programme :
Arréter
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